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บทคัดย่อ 

 ปัจจุบนัเกษตรกรรมความแม่นย  าสูงไดรั้บการพฒันาเพื่อให้สามารถใชง้านไดจ้ริงและมีความถูกตอ้ง

ของผลลพัธ์มากยิง่ข้ึน โดยมุ่งเนน้เพื่อเพิ่มประสิทธิภาพในการท าเกษตรกรรม ซ่ึงตอ้งอาศยัความแม่นย  าจาก

อุปกรณ์หรือระบบต่าง ๆ ส าหรับน าไปท าการค านวณในแปลงเกษตร งานวิจยัน้ีน าเสนอการออกแบบและ

พฒันามอดูลระบบการมองเห็นท่ีสามารถประยุกต์ใช้งานด้านต่าง ๆ ในแปลงเกษตรได ้โดยแต่ละมอดูล

ประกอบไปด้วยมอดูลกล้อง ตวัตรวจวดัความเร่ง ตวัตรวจวดัเชิงมุมและเข็มทิศดิจิตอล เม่ือประยุกต์ใช้

มอดูลการมองเห็นดงักล่าว 3 ชุดอยา่งเป็นระบบ จะท าใหส้ามารถประยกุตใ์ชใ้นการค านวณขอ้มูลท่ีตอ้งการ

ได ้ขอ้มูลจากตวัตรวจวดัต่าง ๆ จะช่วยท าให้การติดตั้งระบบรอบ ๆ พื้นท่ีท างานเป็นไปอยา่งอตัโนมติัโดย

ไม่ต้องมีการปรับเทียบอุปกรณ์ ซ่ึงมีผลให้การใช้งานจริงในแปลงเกษตรเป็นไปอย่างสะดวกและมี

ประสิทธิภาพมากยิ่งข้ึน เม่ือใช้ร่วมกบัการประมวลผลภาพจากมอดูลกลอ้ง ได้แก่การจบัคู่สเตอริโอของ

จุดภาพจากมอดูลการมองเห็นทั้ง 3 ชุด จะท าให้สามารถประยุกต์ใช้งานไดอ้ย่างหลากหลายและแม่นย  า 

ยกตวัอยา่งเช่นการค านวณปริมาตรทรงพุม่ของตน้ไม ้เป็นตน้ นอกไปจากน้ีแลว้ งานวจิยัน้ียงัไดน้ าเสนอการ

ใชเ้ทคนิคทางปัญญาประดิษฐ์ในการประมวลผลขอ้มูลจากตวัตรวจวดัต่าง ๆ เพื่อเพิ่มความแม่นย  าในการวดั

ภายในยา่นท างานของระบบ  
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Abstract 

 Now a day, high precision agriculture has been developed to be practical and more accurate for 

better efficiency. This better accuracy is partly depend on system of hardware for computation in field. 

This research proposed design and development of smart vision module suitable for agriculture 

applications. This smart vision module is composed of camera module, acceleration module, gyro and 

digital compass. By applying this sensor system, the automatic computing application can be obtained 

without any particular sensor calibration allowing convenient usage in outdoor field. This research also 

applied artificial intelligence techniques to improve accuracy within the range of system operation. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 




