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งานวิจัยนี้ไดนําเสนอการพัฒนาระบบจําแนกเครื่องมือที่สามารถบงบอกชนิดของเครื่องมือ 
พรอมทั้งระบุตําแหนงของเครื่องมือภายในพื้นที่ทํางานได โดยใชการประมวลผลภาพถายจากกลอง
วิดีโอ วิธีการจําแนกเครื่องมือในงานวิจัยนี้เนนที่วิธีเครื่องเวคเตอรเกื้อหนุน ซ่ึงเปนวิธีการอยางหนึ่ง
ที่ใชในงานการแยกแยะวัตถุไดอยางมีประสิทธิภาพและไดรับการยอมรับวาสามารถทําการแยกแยะ
วัตถุไดอยางเหมาะสมที่สุด วิธีเครื่องเวคเตอรเกื้อหนุนเปนวิธีที่มีขั้นตอนในการเรียนรูและจดจํา ดัง
นั้นระบบที่ไดจึงมีความยืดหยุนสูงโดยสามารถนําเอาขอมูลของวัตถุใหมใสใหระบบสามารถเรียนรู
และจดจําได นอกจาก นั้นแลวในงานวิจัยช้ินนี้ไดนําเอาจีนเนติกอัลกอริทึม ซ่ึงเปนวิธีการคนหาคํา
ตอบที่ดีที่สุดเชิงปญญาประดิษฐมาทําการปรับพารามิเตอรของเครื่องเวคเตอรเกื้อหนุน เพื่อเปนการ
เพิ่มประสิทธิภาพการแยกแยะของระบบขึ้นอีกดวย ขอมูลชนิดและขอมูลตําแหนงของเครื่องมือที่
ไดจากระบบนี้สามารถนําไปใชเปนอินพุตใหกับระบบอื่นๆ เพื่อทําการประมวลผลหรือใชงานกับ
เครื่องมือนั้นๆ ตอไปเชนระบบหุนยนตแขนกลเพื่อใหสามารถหยิบชิ้นเครื่องมือที่ตองการใหกับผู
ใชได ระบบตนแบบที่ไดพัฒนาขึ้นในงานวิจัยนี้เปนระบบจําแนกเครื่องมือทันตกรรม ซ่ึงในงาน
ทันตกรรมแตละครั้งจําเปนจะตองใชผูปฏิบัติหนาที่อยางนอยสองคน ไดแกทันตแพทยและผูชวย
ทันตแพทย โดยหนาที่อยางหนึ่งของผูชวยทันตแพทยคือการหยิบเครื่องมือตางๆ ตามความตองการ
ของทันตแพทย ดังนั้นระบบตนแบบนี้สามารถนําไปประยุกตใชเปนระบบหยิบจับเครื่องมือทันต
กรรมแบบอัตโนมัติ เพื่อที่จะใหทันตแพทยสามารถทํางานคนเดียวไดอยางสะดวกและมีประสิทธิ
ภาพได 
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This research is devoted to develop a system that is able to classify types of 
equipment and to locate its position within the workspace. The system deploys image 
processing techniques as an input to the system and uses the support vector machines 
technique as a classification mechanism. Further more, this work also applies a genetic 
algorithm, one of the most efficient AI techniques for optimization, to search for 
optimal parameters of support vector machines. This allows to improve classification 
performance of system. The resulting type and position information of the classified 
equipment can then be used in other systems for further processing or directly applying 
to the equipment. The classification prototype developed in this work uses dental 
equipments as samples for classification. Normally, there must be at least two people in 
dentistry workspace: the dentist and his/her assistance. Mainly, the dentist assistance 
will help picks up dental equipment upon the dentist’s request. The results from this 
classification mechanism can then be applied to the system that allows the dentist to 
conveniently and efficiently work by him/herself using the robot arm to pick up the 
dental equipment and hand it to him/her. 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
สาขาวิชา       วิศวกรรมไฟฟา              ลายมือช่ือนักศึกษา     
ปการศึกษา 2545                      ลายมือช่ืออาจารยที่ปรึกษา    


