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วิทยานิพนธ์นีÊ นําเสนอวิธีการออกแบบตัวชดเชยเฟสล้าหลัง -ล ํÊ าหน้า ทีÉให้ส่วนเผืÉอ

อตัราขยายและส่วนเผืÉอเฟสอย่างแม่นยาํ โดยนาํเสนอวิธีการออกแบบไวส้องวิธี  วิธีแรกเป็นการ

ประยุกต์ใชว้ิธี BODE COMPENSATOR DESIGN ของ WAKELAND (1976) และ MITCHELL 

(1977) ร่วมกบัวิธีการของ WANG ET AL. (2006) วิธีทีÉสองเป็นวิธีการทีÉพฒันาต่อจากวิธีการของ 

WANG ET AL. (2006) โดยนอกจากจะใหส่้วนเผืÉออตัราขยายและส่วนเผืÉอเฟสอย่างแม่นยาํแลว้ ยงั

สามารถควบคุมค่าผดิพลาดในสถานะอยูต่วัไดต้ามทีÉกาํหนดอีกดว้ย โดยใชห้ลกัการหาผลเฉลยของ

สมการสีÉสมการสีÉตวัแปร คาํนวณใหไ้ดส่้วนเผืÉออตัราขยายและส่วนเผืÉอเฟสทีÉตอ้งการ ร่วมกบัการ

ปรับแต่งอตัราขยายดีซีของตวัชดเชยเพืÉอใหไ้ดค่้าผดิพลาดในสถานะอยูต่วัตามทีÉกาํหนด 
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 In this thesis, two design methods for phase lag-lead compensators to achieve 

specific gain and phase margins are proposed. The first method is combination 

between Bode compensator design method (Wakeland, 1976; Mitchell, 1977) and 

Tuning of phase lead compensator method (Wang et al., 2006).  The second method is 

developed from Wang et al. (2006) method which can control steady state error, too. 

Principle of the second method are using four equations, four variables to find solution 

for accurate gain and phase margins and using d.c.gain tuning to satisfy the 

requirement on the given static error constant. 
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