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บทคดัย่อ 
 

งานวจิยัน้ีน าเสนอการควบคุมความเร็วของรถไฟฟ้า แหล่งพลงังานของระบบใชแ้บตเตอรีท่ีต่อ
พ่วงกบัวงจรแปลงผนัแบบบคัก์สองวงจร มอเตอร์ท่ีใช้ในการขบัเคล่ือนรถไฟฟ้า  ใช้มอเตอร์ไฟฟ้า
กระแสตรงชนิดแยกกระตุน้ ในงานวจิยัใชต้วัควบคุมพีไอในการควบคุมความเร็วรอบของรถไฟฟ้า การ
ออกแบบตวัควบคุมดงักล่าวใช้วิธีทางโดเมนความถ่ี จากการทดสอบพบว่า ตวัควบคุมพีไอท่ีสร้าข้ึน
สามารถควบคุมความเร็วของรถไฟฟ้าไดอ้ย่างอตัโนมติั โดยมีความคลาดเคล่ือนไม่เกิน 6 เปอร์เซนต ์
ในทุกสภาพของถนน 
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Abstract 
 

The research presents the speed control of the electric vehicle. The energy source 

of the system is battery combined with two buck converters. The separately-excited DC 

motor is used in electric vehicle. In the research, the PI controller is applied to control the 

speed of the electric vehicle. The frequency domain approach is used to design the speed 

controller. For the experimental results, this PI controller can control the speed 

automatically. The error between the speed command and actual speed using this control 

does not exceed 6 percent for any road styles.   

  

 

 

 

 

 

 

 

 




